
 

exemple 1 : 

Soit la fonction  f  définie sur D = R  / {- 1 ; 1} par  
3
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( )
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x x
f x

x

− −=
−
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Déterminer les réels a, b et c tels que, pour tout x D∈  ,on ait : ( )
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b c
f x ax
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= + +

+ −
                                                            

 

résolution : 

pour tout x D∈  :   
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Par identification des coefficients, cela équivaut au système suivant :  
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a b c

c b

=
− + + = −
 − = −

         ⇔      
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=
 =
 = −

 

 

Donc pour tout x D∈  :    
1 3

( )
1 1

f x x
x x

= + −
+ −

 

 

 

exemple 2 : 

Soit la fonction  f  définie sur D = R  par  3( ) 3 4f x x x= + − . 

Déterminer les réels a, b et c tels que, pour tout x D∈  ,on ait :  

( )( )2( ) 1f x x ax bx c= − + +  

 

résolution :  

      ( )( )2 3 2 21x ax bx c ax bx cx ax bx c− + + = + + − − −  

( ) ( )3 2ax x b a x c b c= + − + − −  

 

D’où : ( )( )2( ) 1f x x ax bx c= − + +     ⇔    ( ) ( )3 3 23 4x x ax x b a x c b c+ − = + − + − −  

Par identification des coefficients on a :   
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 − =
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 − = −

       ⇔    
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 =
 =

 

 

Finalement : ( )( )2( ) 1 4f x x x x= − + +  


